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摘 要

本文直接运用线性范数型 L iaP u n o v 函数处理线性定常和时变离散大系统的稳定性
,

得到了

渐近稳定若干判别准则
.

关锐词 离散大系统 稳定性 L ia p u n o v 函数

目前从文献所见到的
,

大都是先对 弧立子系统 构造 二 次 型 L ia p u n o v 函 数
,

然后 用

向量或标量 L ia p u n o v 函数方法处理线性离散大系统的稳定性
,

但随着系统阶 数的升高
,

Li aP u n o v 函数的构造也就越复杂
,

因而一般都出现繁复的运算
,

且所得结果条件都较强
.

本文运用线性范数型L ia p u n o v 函数
,

给出的方法和结果较其他方法简便和实用
,

且包含了

文〔1〕
、

〔2〕巳有结果的运用范围
.
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又因为D
一 ‘的每行和每列至
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一 ‘的对角线元素都是正的 )

,

因此
,
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.
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.

故定理得证
.

特别
,

对于二阶线性定常复合 离散系统“ ’:
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1知
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例

显然
,

系统 (1
.

st) 满足条件 (1
.

4)
,

因而它的零解是渐近稳定的
.

但 由文 皿〕的结论不能

判定系统 (1
.

5) 的稳定性态
,

因按文[ 1〕有刁
:
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,
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于是E 术刁
,

此例说明
,

定理 1. 1放宽了对关联项的要求
,

实际上得到了比文〔1j 更强的结论
.
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