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摘 要

本文从 � �� � 卜� �
� � ��� �� 梁出发

,

对弹性地基采用 � �� � �� � 假定
,

建立了问题的数学模型
�

然后对空间变量和时间变量分别进行 � 。盯��� 变换和 � � � �� � � 变换
,

利用逆变换摺积积分
,

得到

了弹性地基无限长梁一般动力问题的解析解
�

最后对 自由振动
,

脉冲激励和运动载荷情况 分 别进

行了讨论
。

关� 何 弹性地基 无限长梁 动力问题 一般解 积分变换方法

一
、

引 言

弹性地基上无限长梁的动力学问题
,

是工程实际中纷常遇到的一类重要问题
,

如机场跑

道
、

公路路面
、

火车轨道
、

船台滑道的强 龙分析和工程设计等
�

长期以来许多学者在该领域
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,
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道
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,
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�
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问题的基本方程
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的研究
,

它为研究此类问题给出 了一个统一的方法
.
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.
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由此出发可进行各种动力问题

时
,
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,
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讨 论

1. 自由振动情况
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.
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,

便得到 自由振动的一般解
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.
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脉冲激励情况
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