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摘要:  将运动刚体与受其横向冲击的无约束 Timoshenko 梁看成一个接触_冲击系统, 用广义

Fourier级数方法推导了系统的特征方程和特征函数,得到了冲击响应的解析解# 冲击响应可以分

解成弹性响应与刚性响应两部分,验证了接触_冲击系统中弹性响应的动量之和为零, 从而得到刚

性响应的简便求法# 
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引   言

结构的弹性冲击问题作为一个经典问题可以追溯到二十世纪的初叶, 近年来对于空间结

构的动力、控制问题的研究再次引起研究人员对梁中波传播问题的兴趣[1]# 处于真空、零重力

环境中的大型、柔性网架空间结构是由轻质杆件所组成,由于长宽比较大, 可以近似看成一根

梁,所以研究梁受冲击荷载作用时的瞬态响应即冲击响应对于空间结构的动力控制问题而言

是很重要的# 

文中采用Timoshenko梁模型,因为剪切效应在结构的冲击动力问题中是不可忽略的因

素,尤其在高阶模态中剪切效应愈加明显# 关于 Timoshenko梁的振动与波动问题, 已经有很

多的研究; Boley和 Chao用Laplace变换方法研究了四种给定突加载荷作用下半无限长梁的

响应[ 2] ; Miklomitz也用 Laplace变换法得到了有限长梁的瞬态响应[3] ; Anderson 和 Calif 给出

了有限长梁横向振动的广义级数解[ 4] ; Huang 运用分离变量法探讨了六种有限长梁的正规

解[5] ;刑誉峰给出了质点与有限长梁横向弹性碰撞接触问题的半解析解[6]# 

在空间轨道上运转的空间结构没有外部支撑,因此对于长宽比较大的网架空间结构,其近

似模型可以认为是无约束 Timoshenko梁# 无约束结构的冲击问题不同于约束结构之处在于

存在刚性响应, 无约束Timoshenko梁在运动刚体的横向冲击作用下会产生刚性与弹性两部分

响应# 文中用广义 Fourier级数方法推导并得到了无约束Timoshenko梁在运动刚体横向冲击

过程中的响应解析解,将刚性响应从总响应中分离出来,并验证了冲击系统中弹性响应的动量

1195

 应用数学和力学,第 25 卷 第 11 期( 2004 年 11月)

  Applied Mathematics and Mechanics
          应用数学和力学编委会编重 庆 出 版 社 出 版  

X 收稿日期:  2003_08_28; 修订日期:  2004_06_18

基金项目:  国家杰出青年科学基金资助项目( 59925820)

作者简介:  陈 ( 1944) ) , 男,教授,博士(联系人. T el: + 86_21_65982390; E_mail: chenrong@ mail. tongji.

edu. cn)# 



总和为零,从而得到了刚性响应的简便求法# 

1  基本方程及其通解

Timoshenko梁运动方程:

  EI
52W
5x

2 + kAG
5y
5x

- W - QI
52W
5t

2 = 0, (1)

  QA 52y
5 t

2 - kAG
52 y

5x
2-

5W
5x

= 0, (2)

式中: y ( x , t ) 为横向位移; W( x , t ) 为截面由弯曲产生的转角; E为弹性模量; G 为剪切弹性模

量; I 为横截面惯性矩; A 为横截面面积; Q为密度; k 为取决于横截面形状的数值因子# 

(1)、(2)式整理以后可写成

  EI
54y
5x

4 + QA
52y
5 t

2 - QI +
QEI
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54y
5x

25 t
2 +

Q2I
kG

54 y

5t
4 = 0, (3)

  EI
54W
5x

4 + QA
52 W
5 t

2 - QI +
QEI
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54W
5x

25t
2 +

Q2I
kG

54 W
5 t

4 = 0# (4)

令:

  y ( N, t ) = Y( N, p ) sinpt , (5)

  W( N, t ) = 7 ( N, p ) sinpt , (6)

  N= x / L, (7)

其中: N为梁的无量纲坐标; p 为角频率; L 为梁长# 将(5) ~ (7) 式代入(1)、(2) 式, 消去

sinpt , 可以得到:

  s
2 52 7
5N2

- (1- b
2
r
2
s
2
) 7 +

1
L

5 Y
5N= 0, (8)

  52 Y

5N2
+ b

2
s
2
Y - L

5 7
5N = 0, (9)

式中

  b
2

= QAL
4
p
2
/ ( EI ) , (10)

  r
2

= I / AL
2
, (11)

  s
2

= EI / ( kAGL
2
)# (12)

由(8)、(9)式, 可得

  54 Y

5N4
+ b

2
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2
+ s
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52Y

5N2
- b
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2
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2
s
2
) Y = 0, (13)
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+ s
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2
r
2
s
2
) 7 = 0# (14)

(13)、(14)式的通解:

  Y = C1cosbAN+ C2sinbAN+ C3cosbBN+ C4sinbBN, (15)

  7 = D1sinbAN+ D2cosbAN+ D3sin bBN+ D4cosbBN, (16)

式中   A
B

= r
2
+ s

2

2
º r

2
- s

2

2

2

+
1
b
2

1/ 2

, (17)

将(15)、( 16)式代入(9)式,可得

  - ( C1b
2A2cosbAN+ C2b

2A2sin bAN+ C3 b
2B2cosbBN+ C4 b

2B2sinbBN) +

    b
2
s
2
( C1cosbAN+ C2sinbAN+ C3cosbBN+ C4sinbBN) - L( D1 bAcosbAN-

    D2bAsin bAN+ D3 bABcosbBN- D4 bABsinbBN) = 0# (18)
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为满足上式的成立, 系数 C1 ~ C4 和 D1 ~ D4满足以下关系:

  C1 = LA/ b#D1/ ( s
2
- A

2
) , (19)

  C2 = - LA/ b#D2/ ( s
2

- A2) , (20)

  C3 = LB/ b#D3/ ( s
2
- B2) , (21)

  C4 = - LB/ b#D4/ ( s
2
- B

2
)# (22)

2  冲击系统的固有频率和固有振型

一两端自由的无约束 Timoshenko梁中点处受一质量 M 0、速度 V0的运动刚体的横向冲击

(如图1所示) ,将梁与刚体看成一个接触 _冲击系统# 考虑到冲击系统的对称性,可以选取左

半段梁[ 0, L / 2] (如图 2所示)进行分析# 

图 1 冲击系统        图 2 等效冲击系统

2. 1  固有频率
图2所示的等效冲击系统的边界条件如下:

  1
L

5 Y
5N- 7

N= 0
= 0, (23)

  5 7 /5N N= 0 = 0, (24)

  kAG
1
L

5 Y
5N- 7

N= 1/ 2
=

1
L

M 0# p
2 # Y

N= 1/ 2
, (25)

  7 | N= 1/ 2 = 0# (26)

将(15)、( 16)式代入上述边界条件,联立(19)~ (22),引入质量比 K= Q#A#L / M0, 可得:

  s
2

A
2
- s

2D2+
s
2

B
2

- s
2D4 = 0, (27)

  bA#D1+ bB#D3 = 0, (28)
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L

b
2
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2
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2

D4 = 0, (29)

  sin( bA/ 2) D1+ cos( bA/ 2) D2+ sin( bB/ 2) D3+ cos( bB/ 2) D4 = 0# (30)

上述(27) ~ (30)式可以写成矩阵形式,记为

  Ad = 0, (31)

其中   d = ( D1, D2, D3, D4)
T
;

  A =

0 s
2
/ ( A

2
- s

2
) 0 s

2
/ ( B

2
- s

2
)

bA 0 bB 0

A 31 A 32 A 33 A 34

sin( bA/ 2) cos( bA/ 2) sin( bB/ 2) cos( bB/ 2)

;
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A 31 =
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b
2
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2
)
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2
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2
)

;
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)
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b
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2
)

# 

(32)

对于矩阵方程 A#d = 0, 只有当 | A | = 0时才有非零解# 令 f ( b ) = | A | , 则

  f ( b ) =
2LK#A#s
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- s
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2
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2

+
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2
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2

A2- s
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2
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2
= 0 (33)

就是冲击系统的特征方程(即频率方程),方程有无穷多个正实数根 bn( n = 1, 2, 3, ,) ,并对应

于冲击系统的无穷多阶固有频率 p n( n = 1, 2, 3, ,) (对应关系见(10)式)# 

2. 2  固有振型

由(27)、( 28)式,可得

  F=
D4

D2
= -

B2- s
2

A2- s
2 , (34)

  L=
D3

D1
= -

A
B

, (35)

由(27)、( 28)和(30)式,可得

  G=
D2

D1
= -

sin bA
2

+ L#sin bB
2

cos
bA
2 + F#cos bB

2

# (36)

将(34)~ (36)式代入(16)式,可得

  7 = D1#( sinbAN+ GcosbAN+ LsinbBN+ GFcosbBN)# (37)

将(19)~ (22)式代入(15)式,并结全(34)~ (36)式,可得:

  Y = V#D1# cosbAN- GsinbAN+
1
N
cosbBN-

G
L
sin bBN , (38)

其中   V =
LA

b( s
2
- A2)

# (39)

对于特征方程(33)的实数根 bn ( n = 1, 2, 3, ,) , 对应的冲击系统的各阶模态(固有振

型):

  Yn = Vn# cosbnAnN- GnsinbnAnN+
1
Nn
cosbnBnN-

Gn
Ln
sinbnBnN , (40)

  7 n = sinbnAnN+ GncosbnAnN+ LnsinbnBnN+ GnFn cosbnBnN)# (41)

3  冲击系统的动力响应

由(37)、( 38)式可知,各阶模态 Yn和 7 n 之间有一一对应的关系;另外,由于结构与荷载的

对称性,梁只存在平动刚性位移,而不存在转动刚性位移# 因此, 冲击系统的横向位移和弯曲

转角可以表示成级数形式:

  y ( N, t ) = A 0#t + 6
+ ]

n= 1

A n#Yn( N)#sinp nt , (42)
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  W( N, t ) = 6
+ ]

n= 1

An# 7 n( N) #sinp nt# (43)

(42)式中的右边第一项表示冲击系统的刚性响应部分,即冲击系统的零频率响应,其刚性

模态为 Y0( N) = 1; (42)、(43)式中的级数项表示冲击系统的弹性响应部分,前者即梁的挠度,

后者为弯曲转角# 计算中需要选取足够频率以满足计算不同响应的精度要求# 
冲击系统的初始条件如下:

  5y ( N, t )
5 t t= 0

=
- V0   ( N= 1/ 2) ,

0   (0 [ N [ 1/ 2) ,
(44)

  5W( N, t )
5 t t= 0

= 0# (45)

由(42)、( 43)可得:

  g( N) =
5y ( N, t )

5 t t= 0
= A 0+ 6

+ ]

n= 1
A n#p n#Yn( N) , (46)

  h( N) =
5 W( N, t )

5t t= 0
= 6 A n#p n# 7 n( N)# (47)

3. 1  刚性响应系数 A 0

对(46)式两边乘以 Y0( N) = 1和梁的分布质量 �m ( N) = QAL , (0 [ N [ 1/ 2) (并考虑冲击

端 N= 1/ 2处刚体的集中质量 �M = M0/ 2)# 对 N在[ 0, 1/ 2) 上积分, 可得

  lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�m ( N) #Y0( N) #g( N)#dN + �M#Y0

1
2

#g
1
2

=

    A 0 lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�m ( N)# Y0( N) #dN + �M#Y0

1
2

+

    6
+ ]

n= 1

A n#pn# lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�m ( N) #Y0( N) #Yn ( N)#dN +

    �M #Y0
1
2

#Yn
1
2

# (48)

对于刚性模态 Y0( N) = 1和弹性模态 Yn( N) , 有正交条件:

  lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�m ( N) #Y0( N) #Yn ( N)#dN + �M#Y0

1
2

#Yn
1
2

= 0

  ( n = 1, 2, 3, ,)# (49)

将初始条件(44)~ (47)式和正交条件(49)式代入(48)式,可得:

  A 0 =
1

1+ K
#(- V0)# (50)

注意到,上式中 A 0 即系统的刚性速度响应 v r = (- V0) / (1+ K) ,则系统刚性响应的动量

为(1 + K)#M0#(- V 0) / (1+ K) ,恰等于冲击前刚体 M0的动量(初始动量) - M 0#V 0, 因此,根

据动量守恒定理,无约束梁的弹性响应的动量总和为 0# 根据这个性质可以直接地导出系统

的刚性响应# 

3. 2  弹性响应系数 An

对(46)式两边乘以 Ym( N) 和梁的分布质量 �m( N) = QAL , (0 [ N [ 1/ 2) (并考虑冲击端 N

= 1/ 2处刚体的集中质量 �M = M 0/ 2)# 对 N在[ 0, 1/ 2) 上积分,可得

  lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�m ( N) #Ym( N)#g ( N) #dN + �M #Ym

1
2

#g
1
2

=

    A 0 lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�m ( N)# Ym( N) #dN + �M# Ym

1
2 +
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    6
+ ]

n= 1

A n#pn# lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�m ( N) #Ym( N)#Yn( N) #dN +

    �M #Ym
1
2

#Yn
1
2

# (51)

对(47)式两边乘以 7 m( N) 和梁的分布转动惯量�I ( N) = QIL , (0 [ N [ 1/ 2) (并考虑冲击

端 N= 1/ 2处弯曲转角 7 m(1/ 2) = 0)# 对 N在[ 0, 1/ 2) 上积分,可得:

  lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�I ( N)# 7 m( N)#h( N) #dN =

    6
+ ]

n= 1

A n#pn# lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�I ( N)# 7 m( N)# 7 n( N)#dN # (52)

将(51)、( 52)两式相加,并代入初始条件(44)~ (47)式和正交条件(49)式,可得:

  �M#Ym
1
2

#g
1
2

= 6
+ ]

n= 1
A n#p n @

    lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�m ( N) #Ym( N) #Yn( N) + �I ( N) # 7m( N) # 7n ( N) #dN +

    �M #Ym
1
2

#Yn
1
2

# (53)

对于位移模态 Yn( N) 和转角模态 7n( N) , 有正交条件:

  lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�m ( N) #Ym( N)#Yn( N) + �I ( N)# 7 m( N)# 7 n( N) #dN +

    �M #Ym
1
2 #Yn

1
2 = 0   ( m X n)# (54)

将(54)式代入(53)式, 可以得到广义系数:

  A n =
�M #Yn

1
2

#g
1
2

p n# lim
Ey+ 0 Q

1/ 2- E

0
�m ( N) #Y

2
n( N) + �I ( N) # 7 2

( N) #dN + �M#Y
2
n

1
2

# (55)

当冲击系统的位移、转角响应已知时,可以进一步得到速度 V( N, t )、剪力 Q( N, t ) 和冲击

力 P ( t) 等动力响应:

  V( N, t ) =
5y ( N, t )

5t
= A 0+ 6

+ ]

n= 1

A n#p n#Yn( N)#cosp nt , (56)

  Q( N, t ) = - kAG# 1
L

#5y ( N, t )
5 t

- W( N, t ) =

       - kAG#6
+ ]

n= 1

A n# 1
L

#
5 Yn( N, t )

5N - 7n( N) #sinp nt# (57)

由于结构和荷载的对称性,梁内剪力呈反对称分布,因此梁在冲击作用点处的剪力是间断

的, N= 1/ 2处两侧的剪力分别为 Q(1/ 2- 0, t ) 和 Q(1/ 2+ 0, t )# 于是,可以得到运动刚体对

梁中点处的冲击力:

  P( t) = Q
1
2

+ 1, t - Q
1
2

- 0, t = - 2Q
1
2

- 0, t # (58)

4  数值算例分析

算例中取梁长 L = 36. 567 cm;截面积 A = 6. 452 cm
2
;弹性模量 E = 3. 067 @ 10

5
MPa;质

量密度 Q= 77. 5 @ 10
3
kg/ m

3
;截面形状系数 k = 2/ 3; 弹性、剪切模量比 E/ G = 8/ 3;梁与刚体

的质量比 K= 1;由(11)、(12) 式可得 s = 2r ,取 r = 0. 02,则 s = 0. 04# 因此,挠曲波波前速
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度(等于纵波波速) 与剪切波波速分别为 c = E / Q和 cs = kG / Q,二者之比为 c/ cs = 2# 

图3表示梁冲击端的无量纲冲击力响应# 可以看出: 从无量纲时间 S= tc/ L = 1时开始,

也就是挠曲波波前传播到梁自由端( N= 0) 经一次反射后回到冲击端( N= 1/ 2) 时,冲击力响

应开始出现小幅振荡;从 S = 1. 5时开始, 也就是挠曲波再次传播到梁自由梁时, 冲击力响应

开始出现大幅振荡; 在大约 S = 1. 6时冲击力变为零,刚体与梁开始分离,冲击过程结果# 

图 4表示 S= 0. 4时梁的无量纲剪力分布图# 可以看出: S= 0. 4时挠曲波波前未传播到

梁段 N= 0 ~ 0. 1和 N= 0. 9 ~ 1, 因此在此区段内没有剪力响应;而剪切波在此时传播到达处

( N= 0. 3, 0. 7) 就出现剪力的阶跃;由于剪力响应呈反对称分布,所以梁冲击端处( N= 1/ 2) 也

出现剪力的阶跃# 

图 3  冲击力响应        图 4 剪力分布 (S = 0. 4)

与文献[7]比较可以看出, 无约束梁的冲击响应中弹性响应的特性与简支梁的冲击响应

应是相似的# 图 5、6表示 S= 0. 4时梁的无量纲速度分布图# 其中图5所示直线为刚性速度

Vr,即(56) 式中等式右边的常数项 A 0, 因为算例中取质量比 K= 1,因此由(50) 式可知刚性速

度为 Vr = 0. 5(- V 0) ;图 5所示曲线为弹性速度 V e,即(56) 式中等式右边的级数项;图 6表示

总速度 V,即刚性速度 V r和弹性速度 V e之和# 可以看出:除了速度响应呈对称分布之外,速度

分布的变化特征与剪力分布是一致的# 

图 5  刚性速度和弹性速度分布 ( S = 0. 4)     图 6 速度分布 (S = 0. 4)

4  结   论

1) 受刚体横向冲击的无约束 Timoshenko梁的动力响应由刚性响应和弹性响应两部分构
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成;由算例可知,无约束梁的冲击响应中弹性响应的特性与简支梁的冲击响应是相似的# 

2) 冲击系统的刚性响应的动量等于冲击作用前运动刚体的动量, 根据动量守恒原理,冲

击系统的弹性响应的动量总和为零;冲击系统的刚性响应主要由质量比决定# 
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Analysis on Transverse Impact Response of an

Unrestrained Timoshenko Beam
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Abstract: A moving rigid_body and an unrestrained Timoshenko beam, which is subjected to the

transverse impact of the rigid_body, are treated as a contact_impact system. The generalized Fourier_

series method was used to derive the characteristic equation and the characteristic function of the sys-

tem. The analytical solutions of the impact responses for the system were presented. The responses

can be divided into two parts: elastic responses and rigid responses. The momentum sum of elastic re-

sponses of the contact_impact system is demonstrated to be zero, which makes the rigid responses of

the system easy to evaluate according to the principle of momentum conservation.

Key words: unrestrained; Timoshenko beam; tansverse impact; elastic response; rigid response;

momentum
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